
Hiding real-time: a new approach for the software
development of industrial robots

Alwin Hoffmann, Andreas Angerer, Frank Ortmeier, Michael Vistein,
Wolfgang Reif

Angaben zur Veröffentlichung / Publication details:

Hoffmann, Alwin, Andreas Angerer, Frank Ortmeier, Michael Vistein, and Wolfgang Reif.
2009. “Hiding real-time: a new approach for the software development of industrial
robots.” In 2009 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems, 10-15
Oct. 2009, St. Louis, MO, USA, 2108–12. Piscataway, NJ: IEEE.
https://doi.org/10.1109/iros.2009.5354589.

Nutzungsbedingungen / Terms of use:

Dieses Dokument wird unter folgenden Bedingungen zur Verfügung gestellt: / This document is made available under these conditions:
Deutsches Urheberrecht
Weitere Informationen finden Sie unter: / For more information see:
https://www.uni-augsburg.de/de/organisation/bibliothek/publizieren-zitieren-archivieren/publiz/

licgercopyright

https://doi.org/10.1109/iros.2009.5354589
https://www.uni-augsburg.de/de/organisation/bibliothek/publizieren-zitieren-archivieren/publiz/


                                             
                              
                                  

                                      












